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MODEL VODARNY 2

Zadani:
— ov¢rit platnost modelu z predmétu X35SAM

- navrhnout regulatory pomoci metody Ziegler-Nicholse, frekvencni
metody a metody GMK (geometrickeé misto kotrent)

- vybrat dva nejlepsi regulatory pro nulovou a nenulovou regulacni
odchylku a vzajemn¢ je porovnat

- nejlepsi dva regulatory ovérit na realném modelu vodarny
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PID REGULATOR

Parametry PID regulatoru: o o s
- P=363,10
=266 /\ "D repir ||
- D =4143,40
- PM =45° |
- GM =« dB 5 ]
- piekmit = 30,3% .
— odchylka = 0% ]
— doba regulace = 105 s | l . l
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Amplitude

PID REGULATOR

Parovnani prubehu na reslinem a matemsatickem madelu
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PD REGULATOR

/4
P arametl y PD regulatoru : Prechodove charakteristiky regulstoru navrzenych pomoci frekvencni metody
< T T T

P = 47,80
D = 1700,30 /\
PM = 80° [

GM =« dB | ]
piekmit = 2,8% fl .
odchylka = -4,3% |
doba regulace=170s .. |

R(s)=1700,30s+47,80



Amplitude

PD REGULATOR
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MODEL VODARNY 2

Zhodnoceni:
— podafilo se navrhnout vSechny typy regulatort

- regulatory navrzené metodou Ziegler-Nichols nepouzitelné
- nejlépe se na modelu chovaly regulatory navrzené frekvencni metodou

— op¢t se objevily problémy s nastavenim vodarny
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